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1. CZESC OGOLNA.
1.1. Przedmiot i zakres opracowania.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania
i odbioru robot inwestycji pod nazwa:

ZAGOSPODAROWANIE TERENU ISTNIEJACEGO BOISKA SPORTOWEGO PRZY ULICY
WLADYSEAWA HERMANA” NA OSIEDLU TYSIACLECIA W PLOCKU”

1.2. Zakres robot objetych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania og6lne, wspdlne dla robét objetych
szczegotowymi specyfikacjami technicznymi (SST).

W sktad robdt wchodza:

B-1 Roboty rozbidrkowe

B-2 Roboty ziemne

B-3 Nawierzchnie syntetyczne EPDM

B-4 Roboty w zakresie placdw utwardzonych
B-5 Montaz urzadzen infrastruktury sportowej
B-6 Zielen

1.3. Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robét.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru. Przed przystapieniem do wykonywania
robdt Wykonawca winien zapozna¢ sie z dokumentacjg techniczna oraz ze Specyfikacjami technicznymi
wykonania i odbioru robét budowlanych.

1.4. Informacja o terenie budowy.

1.4.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, wskaze punkt poboru
wody i energii elektrycznej, przekaze dziennik budowy oraz jeden egzemplarz dokumentacji projektowej i
jeden komplet ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanego mu mienia do chwili odbioru
koncowego robdt. Uszkodzone lub zniszczone elementy Wykonawca odtworzy na wiasny koszt.

1.4.2. Dokumentacja projektowa.

Przekazana dokumentacja projektowa zawiera opis, cze$¢ graficzng, i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczeg6towych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podziat na dokumentacje
projektowa:

y  dostarczong przez Zamawiajacego,
Y sporzadzona przez Wykonawce (dokumentacja powykonawcza).
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1.4.3. Zgodnos$é robdt z dokumentacja projektowa i ST.

Dokumentacja projektowa oraz ST wraz z dodatkowymi dokumentami przekazanymi Wykonawcy
przez Inspektora nadzoru stanowia zataczniki do umowy a wymagania wyszczeg6lnione w choéby
jednym z nich sg obowiazujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byty w catej dokumentac;ji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczeg6lnych dokumentéw obowiazuje kolejno$é ich
waznosci wymieniona w ,,0gélnych warunkach umowy".

Wykonaweca nie moze wykorzystywaé bteddw lub opuszczerh w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian
i poprawek.

W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbieznosci podane na rysunku wielkosci liczbowe
wymiarow sa wazniejsze od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy maja by¢ zgodne z dokumentacja projektowa
i ST.

Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od
ktérych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow
i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé¢ zgodnosé¢ z okreslonymi wymaganiami,
a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy dostarczane materiaty lub wykonane roboty nie beda zgodne z dokumentacja
projektowg lub ST i maja wptyw na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostana
zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt wykonawcy.

1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace,
w tym: ogrodzenia, porecze, o$wietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne srodki
niezbedne do ochrony robét, wygody spotecznosci i innych.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony
W Cene umowna.

1.45. Ochronasrodowiskaw czasie wykonywania robot.
Wykonawca ma obowiagzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykonywania robét Wykonawca bedzie:

1) utrzymywacé teren budowy w stanie bez wody stojacej,

2) podejmowac wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw i horm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unikac
uszkodzen lub uciazliwosci dla oséb lub wiasnosci spotecznej, a wynikajacych ze skazenia,
hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan, Wykonawca bedzie miat szczeg6lny wzglad na:
1) lokalizacje baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk i drég dojazdowych,
2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pozaru.

Wykonawca zapewni we wilasnym zakresie usuniecie z terenu budowy powstatych odpady
z rozbiorki lub podzleci wykonanie tych robét specjalistycznemu przedsiebiorstwu, ktére dysponuje
sktadowiskiem na odpady. Koszt zwigzany z wywozem i utylizacja odpadéw ponosi Inwestor.

Wywoéz odpaddéw powstatych z rozbiorki dachu /ptyty cementowo-azbestowe, papa / Wykonawca
wykona we wiasnym zakresie wyspecjalizowang i specjalnie przeszkolona brygada wzglednie powierzy
ten zakres robot wyspecjalizowanemu w tym zakresie zaktadowi. Stosowne dokumenty z rozbiérki,
pakowania i utylizacji ptyt cementowo-azbestowych Wykonawca przekaze Inspektorowi nadzoru. Koszt
zwigzany z wywozem i utylizacja ptyt cementowo-azbestowych ponosi Inwestor.

Przy wykonywaniu rozbiorki ptyt azbestowo-cementowych z dachu nalezy zastosowacé wszystkie
polecenia zawarte w Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Nr 895 z dnia 14 sierpnia 1998 r.,
aw szczegolnosci §3ust. 1i2,85ust. 1-4.
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1.4.6. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonaweca bedzie przestrzegac¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi
przepisami, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynowych
oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.4.7. Ochronawlasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji i urzadzen zlokalizowanych na powierzchni terenu
i pod jego poziomem, takie jak rurociggi, kable itp. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadomi
Inspektora nadzoru i zainteresowanych uzytkownikéw oraz bedzie z nimi wspotpracowat, dostarczajac
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzagdzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.4.8. Ograniczenie obciazen osi pojazdow.

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0$ przy transporcie
gruntu, materiatéw i wyposazenia na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiadz
co do przewozu nietypowych wagowo tadunkdw i w sposéb ciggly bedzie o kazdym takim przewozie
powiadamiatl Inspektora nadzoru. Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda
dopuszczone na Swiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i wykonawca bedzie
odpowiadat za naprawe wszelkich robét w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora
Nadzoru.

1.4.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robét wykonawca bedzie przestrzegac¢ przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa
i higieny pracy.

W szczeg6lnosci wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

W szczegdlnosci dotyczy to rozbiodrki pokrycia dachu z ptyt azbestowo-cementowych.

Wykonaweca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet
i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0so6b zatrudnionych na budowie. Wszelkie koszty
zwigzane
z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w
cenie umowne;j.

1.4.10. Ochrona i utrzymanie robaét.
Wykonaweca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane
do robot od daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.

1.4.11. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw.

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji
panstwowej
i samorzadowej, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiagzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robét. Np. rozporzadzenie
Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robo6t budowlanych (Dz. U. z dn. 19.03.2003 r. Nr 47, péz. 401).

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w spos6b
ciagly bedzie informowac Inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne
odnosne dokumenty.

1.4.12. Zaplecze na potrzeby wykonawcy.

Przedmiotowy zakres robdét budowe domu wielorodzinnego oraz zagospodarowaniem terenu.
Wobec powyzszego Wykonawca robot zabezpieczy zaplecze na swoje potrzeby w ramach przekazanego
placu budowy.
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Wszelkie koszty zwigzane z organizacja zaplecza budowy nie podlegaja odrebnej zaptacie i s3
uwzglednione w cenie umowne;j.

1.4.13. Warunki dotyczace organizacji ruchu.

W przypadku wystapienia koniecznosci zajecia pasa chodnika wynikajacej z przyjetej technologii
wykonania robdt Wykonawca opracuje we witasnym zakresie projekt organizacji ruchu wraz ze
wszystkimi uzgodnieniami. Optaty zwigzane z zajeciem pasa chodnika nie obcigzajg Zamawiajacego.

1.4.14. Ogrodzenie.
Brak potrzeby ogrodzenia terenu budowy. Istniejacy teren budowy jest ogrodzony.

1.4.15. Zabezpieczenie chodnika i jezdni.

Wykonawca we wiasnym zakresie i na wiasny koszt dokona zabezpieczenia chodnika oraz ulic.
W przypadku uszkodzen lub zniszczen Wykonawca doprowadzi do stanu pierwotnego zniszczony
chodnik lub ulice na wtasny koszt. Optaty zwigzane z wykonaniem napraw nie obcigzaja Zamawiajacego.

W czasie prowadzenia robot nalezy zabezpieczy¢ chodnik oraz ulice dojazdowa przed
uszkodzeniami. W przypadku powstania uszkodzen z przyczyn niezaleznych przez Zamawiajacego,
Wykonawca dokona naprawy we wiasnym zakresie. Koszty zwigzane z naprawg chodnika i ulicy
dojazdowej ponosi Wykonawca.

W przypadku zniszczenia terenu zieleni z przyczyn niezaleznych od Zamawiajacego, Wykonawca
dokona renowacji tej czesci zieleni, ktora zostata zniszczona we wilasnym zakresie. Koszty zwigzane
z renowacja terenu zieleni ponosi Wykonawca robét.

1.4.16. Czas i uwarunkowania realizacji.

Przy realizacji niniejszego przedsiewziecia przyjeto, ze realizacja nastepowac bedzie z zachowaniem
jak najwiekszych réwnomiernosci przebiegu zasadniczych robdt. Ze wzgledu na technologie realizacji
prac przyjeto metode pracy réwnomiernej.

Wielkosé cyklu realizacji ustalono na podstawie ilosci r-g dla poszczegélnych rodzajow robot oraz
przyjetego zatrudnienia.

W niniejszym opracowaniu zatozono, ze brygada wykonujaca roboty sktadac sie bedzie z réznych
zawodow
i kwalifikacji, wykonujacych wielokrotnie powtarzajacy sie ztozony proces jednego typu lub jednorodny.

Sktady liczbowe brygad odpowiednie do ilosci robdt obejmujacych sktadowe czynnosci procesu
roboczego.

W takim uktadzie kazda z brygad sktadac¢ sie winna z kilku zespotéw wykwalifikowanych takich jak:

Y zespOt wykonujacy roboty murarsko-tynkarskie - 12 robotnikow
Y  zespOt wykonujacy roboty dekarskie - 8 robotnikéw
Y zespOt wykonujacy roboty malarskie - 12 robotnikow
Y zespOt wykonujacy roboty posadzkowe - 6 robotnikéw
Y montaz konstrukcji stalowych - 8 robotnikéw

Przy realizacji niniejszego przedsiewziecia przyjeto, ze realizacja nastepowac bedzie z zachowaniem
jak najwiekszych réwnomiernosci przebiegu zasadniczych robét. Ze wzgledu na technologie realizacji
prac przyjeto metode pracy potokowej z mozliwoscia pracy réwnolegtej.

Wielkos¢ cyklu realizacji powinien ustali¢ Wykonawca robét na podstawie oszacowanej przez niego
pracochtonnosci oraz posiadanych srodkéw technicznych.

W niniejszym opracowaniu zatozono, ze brygada wykonujaca roboty skladac sie bedzie z réznych
zawoddw i kwalifikacji, wykonujacych wielokrotnie powtarzajacy sie ztozony proces jednego typu lub
jednorodny.

Sktady liczbowe brygad odpowiednie do ilosci robot obejmujacych sktadowe czynnosci procesu
roboczego. W takim uktadzie kazda z brygad sktada¢ sie winna z kilku zespotéw wykwalifikowanych.

1.5. Okreslenia podstawowe.
llekro¢ w ST jest mowa o:

y  Obiekcie budowlanym — nalezy przez to rozumie¢:
a) budynek wraz z instalacjami i urzadzeniami technicznymi,
b) budowle stanowiaca catos¢ techniczno-uzytkowa wraz z instalacjami i urzgdzeniami,
c) obiekt matej architektury.
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» Budynku — nalezy przez to rozumie¢ taki obiekt budowlany, ktory jest trwale zwiazany
z gruntem, wydzielony z przestrzeni za pomocg przegréd budowlanych oraz posiada
fundamenty i dach.

> Budowli — nalezy przez to rozumie¢ kazdy obiekt budowlany nie bedacy budynkiem lub
obiektem matej architektury, jak: lotniska, drogi, linie kolejowe, mosty, estakady, tunele,
sieci techniczne, wolno stojace maszty antenowe, wolno stojace trwale zwigzane z gruntem
urzadzenia reklamowe, budowle ziemne, obronne (fortyfikacje), ochronne, hydrotechniczne,
zbiorniki, wolno stojace instalacje przemystowe lub urzadzenia techniczne, oczyszczalnie
sciekdw, sktadowiska odpadow, stacje uzdatniania wody, konstrukcje oporowe, nadziemne
i podziemne przejscia dla pieszych, sieci uzbrojenia terenu, budowle sportowe, cmentarze,
pomniki, a takze czesci budowlane urzadzen technicznych (kottéw, piecéw przemystowych
i innych urzadzen) oraz fundamenty pod maszyny
i urzadzenia, jako odrebne pod wzgledem technicznym czesci przedmiotow sktadajacych sie
na catos¢ uzytkowa.

y» Obiekcie malej architektury — nalezy przez to rozumie¢ niewielkie obiekty,
aw szczegolnosci:
a) kultu religijnego, jak: kapliczki, krzyze przydrozne, figury,
b) posagi, wodotryski i inne obiekty architektury ogrodowej,
c) uzytkowe stuzace rekreacji codziennej i utrzymaniu porzadku, jak: piaskownice,
hustawki, drabinki, $mietniki.

y  Tymczasowym obiekcie budowlanym — nalezy przez to rozumie¢ obiekt budowlany
przeznaczony do czasowego uzytkowania w okresie krétszym od jego trwatosci technicznej,
przewidziany do przeniesienia w inne miejsce lub rozbiorki, a takze obiekt budowlany nie
potgczony trwale z gruntem, jak: strzelnice, kioski uliczne, pawilony sprzedazy ulicznej
i wystawowe, przekrycia namiotowe i powloki pneumatyczne, urzadzenia rozrywkowe,
barakowozy, obiekty kontenerowe.

» Budowie — nalezy przez to rozumie¢ wykonanie obiektu budowlanego w okreslonym
miejscu,
a takze odbudowe, rozbudowe, nadbudowe obiektu budowlanego.

»  Robotach budowlanych — nalezy przez to rozumie¢ budowe, a takie prace polegajace na
przebudowie, montazu, remoncie lub rozbiérce obiektu budowlanego.

»  Remoncie — nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie w istniejacym obiekcie budowlanym
rob6t budowlanych polegajacych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie stanowigcych
biezacej konserwacji.

Y Urzadzeniach budowlanych — nalezy przez to rozumie¢ urzadzenia techniczne zwigzane
z obiektem budowlanym zapewniajagce mozliwos¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego
przeznaczeniem, jak przytacza i urzadzenia instalacyjne, w tym stuzace oczyszczaniu lub
gromadzeniu $ciekow, a takze przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i place pod $mietniki.

Y Terenie budowy — nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktorej prowadzone sa roboty
budowlane wraz z przestrzenig zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.

Yy Prawie do dysponowania nieruchomoscia na cele budowlane — nalezy przez to
rozumiec¢ tytut prawny wynikajacy z prawa witasnosci, uzytkowania wieczystego, zarzadu,
ograniczonego prawa rzeczowego albo stosunku zobowigzaniowego, przewidujacego
uprawnienia do wykonywania robét budowlanych.

y  Pozwoleniu na budowe — nalezy przez to rozumie¢ decyzje administracyjng zezwalajaca
na rozpoczecie i prowadzenie budowy lub wykonywanie robét budowlanych innych niz
budowa obiektu budowlanego.

y  Dokumentacji budowy — nalezy przez to rozumie¢ pozwolenie na budowe wraz
z zalaczonym projektem budowlanym, dziennik budowy, protokoty odbioréw czesciowych
i koncowych, w miare potrzeby, rysunki i opisy stuzace realizacji obiektu, operaty
geodezyjne
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i ksigzke obmiardéw
aw przypadku realizacji obiektéw metodg montazu — takze dziennik montazu.

Dokumentacji powykonawczej — nalezy przez to rozumie¢ dokumentacje budowy
z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robdt oraz geodezyjnymi
pomiarami powykonawczymi.

Terenie zamknietym — nalezy przez to rozumie¢ teren zamkniety, o ktorym mowa

w przepisach prawa geodezyjnego i kartograficznego:

a) obronnosci lub bezpieczenstwa panstwa, bedacy w dyspozycji jednostek organizacyjnych
podlegtych Ministrowi Obrony Narodowej, Ministrowi Spraw Wewnetrznych
i Administracji oraz Ministrowi Spraw Zagranicznych,

b) bezposredniego wydobywania kopaliny ze ztoza, bedacy w dyspozycji zaktadu
goérniczego.

Aprobacie technicznej — nalezy przez to rozumie¢ pozytywna ocene techniczna wyrobu,
stwierdzajgcg jego przydatnos¢ do stosowania w budownictwie.

Wiasciwym organie — nalezy przez to rozumie¢ organ nadzoru architektoniczno-
budowlanego lub organ specjalistycznego nadzoru budowlanego.

Wyrobie budowlanym — nalezy przez to rozumie¢ wyr6b w rozumieniu przepiséw
0 ocenie zgodnosci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub
zastosowania

w sposob trwaty w obiekcie budowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyrob pojedynczy
lub jako zestaw wyboréw do stosowania we wzajemnym potaczeniu stanowigcym
integralng cato$¢ uzytkowa.

Organie samorzadu zawodowego — nalezy przez to rozumie¢ organy okreslone w ustawie
z dnia 15 grudnia 2000 r. o samorzadach zawodowych architektow, inzynieréw
budownictwa oraz urbanistow (Dz. U.z 2001 r. Nr 5, péz. 42 z p6zn. zm.).

Obszarze oddzialywania obiektu — nalezy przez to rozumie¢ teren wyznaczony
w otoczeniu budowlanym na podstawie przepiséw odrebnych, wprowadzajacych zwigzane
z tym obiektem ograniczenia w zagospodarowaniu tego terenu.

Optlacie — nalezy przez to rozumie¢ kwote naleznosci wnoszona przez zobowiazanego za
okreslone ustawa obowigzkowe kontrole dokonywane przez wasciwy organ.

Drodze tymczasowej (montazowej) — nhalezy przez to rozumieé¢ droge specjalnie
przygotowang, przeznaczong do ruchu pojazdéw obstugujacych roboty budowlane na czas
ich wykonywania, przewidziana do usuniecia po ich zakonczeniu.

Dzienniku budowy — nalezy przez to rozumieé dziennik wydany przez wiasciwy organ
zgodnie

z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu rob6t
budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w czasie wykonywania robét.
Kierowniku budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce rob6t, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu,
ponoszaca ustawowa odpowiedzialnos¢ za prowadzong budowe.

Rejestrze obmiaréw — nalezy przez to rozumie¢ — akceptowang przez Inspektora nadzoru
ksigzke z ponumerowanymi stronami, stuzgcg do wpisywania przez Wykonawce obmiaru
dokonanych robot w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych zatacznikdw.
Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru
budowlanego.

Laboratorium — nalezy przez to rozumie¢ laboratorium jednostki naukowej,
zamawiajacego, wykonawcy lub inne laboratorium badawcze zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzania niezbednych badan i préb zwigzanych
z oceng jakosci stosowanych wyrobdw budowlanych oraz rodzajéw prowadzonych robét.
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> Materialach — nalezy przez to rozumieé¢ wszelkie materiaty naturalne i wytwarzane jak
rowniez rézne tworzywa i wyroby niezbedne do wykonania robot, zgodnie z dokumentacja
projektowa
i specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

y  Odpowiedniej zgodnosci — nalezy przez to rozumie¢ zgodnos¢ wykonanych robdt
dopuszczalnymi tolerancjami, a jesli granice tolerancji nie zostaly okre$lone - z
przecietnymi tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robo6t
budowlanych.

> Poleceniu Inspektora nadzoru — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji
robdt lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

y  Projektancie — nalezy przez to rozumie¢ uprawniong osobe prawna lub fizyczna bedaca
autorem dokumentacji projektowe;j.

y  Rekultywacji — nalezy przez to rozumie¢ roboty majace na celu uporzadkowanie
i przywrocenie pierwotnych funkcji terenu naruszonego w czasie realizacji budowy lub
rob6t budowlanych.

y  Przedmiarze rob6t — nalezy przez to rozumie¢ zestawienie przewidzianych do wykonania
robot wedtug technologicznej kolejnosci ich wykonania wraz z obliczeniem i podaniem
ilosci robot
w ustalonych jednostkach przedmiarowych.

» Czesci obiektu lub etapie wykonania — nalezy przez to rozumie¢ cze$¢ obiektu
budowlanego zdolng do spetniania przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych
i mozliwg do odebrania i przekazania do eksploatacji.

» Ustaleniach technicznych — nalezy przez to rozumie¢ ustalenia podane w normach,
aprobatach technicznych i szczegétowych specyfikacjach technicznych.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI MATERIAEOW.

2.1.Zr6d#a uzyskania materiatéw do elementéw konstrukcyjnych.

Wykonaweca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegétowe informacje dotyczace, zamawiania lub
wydobywania materiatéw i odpowiednie aprobaty techniczne lub $wiadectwa badan laboratoryjnych
oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru. Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia
ciggtych badan okreslonych w ST w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczalnego
zrodta spetniaja wymagania ST w czasie postepu robét.

Pozostate materialy budowlane powinny spetnia¢ wymagania jakosciowe okreslone Polskimi
Normami, aprobatami technicznymi, o ktérych mowa w Specyfikacjach Technicznych (ST).

Wszystkie materialy stosowane do wykonywania przedmiotu umowy powinny posiada¢:
Y Aprobaty Techniczne lub by¢ produkowane zgodnie z obowigzujagcymi normami,
y  Certyfikat lub Deklaracje Zgodnosci z Aprobata Techniczna lub z PN,
Y Certyfikat na znak bezpieczenstwa,
y  Certyfikat zgodnosci ze zharmonizowana norma europejska wprowadzong do zbioru norm
polskich.

2.2.Pozyskiwanie masowych materiatéw pochodzenia miejscowego.

.....

materiatow z jakichkolwiek zt6z miejscowych, wiaczajac w to zrédta wskazane przez Zamawiajacego i
jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczeciem
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eksploatacji ztoza.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych
oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inspektorowi nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatow
z jakiegokolwiek ztoza.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materialdw do robot, chyba ze postanowienia ogdlne lub szczegétowe
warunkdw umowy stanowig inaczej.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, ukop6w i miejsc pozyskania piasku i zwiru beda
formowane w hatdy i wykorzystywane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukornczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy bedg wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktad odpowiednio
do wymagan umowy lub wskazan Inspektora nadzoru.

Eksploatacja zrédet materiatéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi
na danym obszarze.

2.3.Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom jakosciowym.
Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom jakosciowym zostana przez Wykonawce wywiezione
z terenu budowy, badzZ ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru.
Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja sie niezbadane i niezaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.4.Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonaweca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do
robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jako$¢ i wiasciwos¢ do robdt i byty
dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru. Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda
zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru.

2.5.Wariantowe stosowanie materiatow.

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ zastosowania réznych rodzajéw
materiatbw do wykonywania poszczeg6lnych elementéw robdt Wykonawca powiadomi Inspektora
nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materiatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie moze by¢ pozniej zamieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

Przyjecie materialéw i wyrobdw na budowe powinno byé potwierdzane wpisem do
dziennika budowy.

3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na jakos¢ wykonywanych rob6t. Sprzet uzywany do rob6t powinien by¢ zgodny
z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym w ST,
programie zapewnienia jakosci lub projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez Inspektora
nadzoru.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie
przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wtasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spetniat normy ochrony srodowiska i przepisy dotyczace
jego uzytkowania.

Wykonaweca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajagcych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora nadzoru, nie
moze by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody.

4. TRANSPORT.
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4.1.0g6lne wymagania dotyczgce transportu.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkdw transportu, ktére nie wptyna
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych rob6t i wiasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym w
umowie.

4.2.Wymagania dotyczgce przewozu po drogach publicznych
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone przez
wiasciwy zarzad drogi pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drdg
na koszt Wykonawcy.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa oraz za jakosé
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robdét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robét oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za petng obstuge geodezyjng przy wykonywaniu wszystkich
elementow robot okreslonych w dokumentacji projektowej lub przekazanych na pismie przez Inspektora
nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wykonywaniu
robot zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny
koszt.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow robdét beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST,
a takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robét beda wykonywane przez Wykonawce nie
pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania robot. Skutki finansowe z tytutu
wstrzymania rob6t w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1.Program zapewnienia jakosci.

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania przez
Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci (PZJ), w ktérym przedstawi on zamierzony sposob
wykonania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie robét
zgodnie z dokumentacja projektowsa, ST.

Program zapewnienia jakosci (PZJ) winien zawierac:
organizacje wykonania rob6t, w tym termin i sposéb prowadzenia robét,
organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdét,
plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,
wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
wykaz o0séb odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczeg6lnych
elementow robot,

Y system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych
robdt,

Y wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

Y sposOb oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, a takze
wycigganych wnioskdw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany
Sposéb
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i forme przekazywania tych informacji Inspektorowi nadzoru,

Y wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

y rodzaje i ilos¢ Srodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

Y sposob i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie probek, legalizacja
i sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wytwarzania
mieszanek
i wykonywania poszczegélnych elementéw robét.

6.2.Zasady kontroli jakosci robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole jakosci robdt i stosowanych materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac w to personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatéw oraz robot.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdw oraz robdt z czestotliwoscia
zapewniajacag stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sa okreslone w ST. W przypadku, gdy
nie zostaty one tam okreslone, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢
wykonanie robdt zgodnie z umowa.

Inspektor nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych Wykonawcy
w celu ich inspekcji.

Inspektor nadzoru bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te beda tak powazne, ze moga wptynaé ujemnie
na wyniki badan, Inspektor nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do robo6t badanych materiatow
i dopusci je do uzytku dopiero wtedy, gdy niedociagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang
usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwiagzane z organizowaniem i prowadzeniem badan laboratoryjnych materiatéw
i robdt ponosi Wykonawca.

6.3.Pobieranie probek.

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inspektor nadzoru bedzie mie¢ zapewniona mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek. Na zlecenie
Inspektora nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktére
budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usuniete
lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inspektora nadzoru. Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan beda odpowiednio opisane
i oznakowane, w sposéb zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

6.4.Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

6.5.Raporty z badan.

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie pézniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6.Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru.
Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatéw u Zrdodta ich wytwarzania. Do umozliwienia jemu
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kontroli zapewniona bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta
materiatow.

Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatéw i robot z wymaganiami ST na podstawie wynikéw
badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor nadzoru moze pobiera¢ probki materiatbw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawecy, na swdj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to
Inspektor nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych
lub dodatkowych badan, albo oprze sie wytacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci
materiatow i rob6t z dokumentacja projektowa i ST. W takim przypadku, catkowite koszty powtérnych
lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7.Certyfikaty i deklaracje.
Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

y  posiadaja certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych
przepiséw i informacji o ich istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem MSWiA z 1998 r. (Dz. U.
99/98),

y  posiadaja deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
— Polska Norma lub

— aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt. 1 i ktdre spetniaja wymogi ST.

— znajduja sie w wykazie wyrobdw, o ktérym mowa w rozporzadzeniu MSWiIA z 1998 r.
(Dz.U.98/99).

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda ich partia
dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan bedg odrzucone.

6.8.Dokumenty budowy.

6.8.1. Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem urzedowym obowigzujacym Zamawiajacego
i Wykonawce w okresie od przekazania wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Prowadzenie dziennika budowy zgodnie z § 45 ustawy Prawo budowlane spoczywa na kierowniku
budowy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej strony budowy.

Zapisy bedg czytelne, dokonane trwata technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden
pod drugim, bez przerw.

Zatgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zatacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegélnosci:
date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,
uzgodnienie przez Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakoéci i harmonogramoéw robét,

terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegoélnych elementéw robot,

przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,

daty zarzadzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,

zgtoszenia i daty odbioréw robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych

odbioréw robot,

wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

Y stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podlegajacych ograniczeniom
lub wymaganiom w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

Y zgodnos$c¢ rzeczywistych warunkdéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

y dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie

wykonywania robot,

.~ O o v v S S
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y  dane dotyczgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robdt,

y dane dotyczace jakosci materiatéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan
z podaniem kto je przeprowadzat,

»  wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem kto je przeprowadzat,

y inneistotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przedtozone
Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania sie.

Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania sie.
Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

6.8.2. Ksiazka obmiardw.
Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego
z elementdéw robot. Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza sie sukcesywnie w jednostkach przyjetych
w kosztorysie lub w ST.

6.8.3. Dokumenty laboratoryjne.

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnoséci materiatéw, orzeczenia
o0 jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie
uzgodnionej
w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru robo6t. Winny by¢
udostepnione na kazde zyczenie Inspektora Nadzoru.

6.8.4. Pozostate dokumenty budowy.
Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w punktach 6.8.1. — 6.8.3. nastepujace

dokumenty:

y  pozwolenie na budowe,
protokoty przekazania terenu budowy,
umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,
protokoty odbioru robdét,
protokoty z narad i ustalen,
f) operaty geodezyjne,
g) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

~ O O S

6.8.5. Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1.0g6lne zasady obmiaru robét.

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét, zgodnie z dokumentacja
projektowa
i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdét dokonuje Wykonaweca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiaréw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci rob6t podanych w kosztorysie ofertowym
lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane
zostang poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru na pismie. Obmiar gotowych rob6t bedzie
przeprowadzony
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z czestoscia wymagang do celu miesiecznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie
okre$lonym
W umowie.

7.2.Zasady okreslania ilosci robot i materiatdw.

Zasady okreslania ilosci robét podane sa w odpowiednich specyfikacjach technicznych i KNR-ach
oraz KNNR-ach.

Jednostki obmiaru powinny by¢ zgodnie z jednostkami okreslonymi w dokumentacji projektowej
i kosztorysowe;j.

7.3.Urzgdzenia i sprzet pomiarowy.
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét beda zaakceptowane
przez Inspektora nadzoru.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne Swiadectwa
legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4 \Wagi i zasady wdrazania.

Wykonaweca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajgce odnosnym wymaganiom ST.
Bedzie utrzymywaé to wyposazenie, zapewniajac w sposob ciagty zachowanie doktadnosci wg norm
zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1.Rodzaje odbioréw robot.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym odbiorom:
y  odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

y  odbiorowi czesciowemu,

y  odbiorowi ostatecznemu (koricowemu),

y  odbiorowi pogwarancyjnemul.

8.2.0dbior robdét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci wykonywanych
robot oraz ilosci tych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego postepu robd6t. Odbioru tego
dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza wykonawca wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie
pdzniej jednak niz w ciaggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inspektora nadzoru.

Jakos¢ i ilos¢é robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3.0dbior czesciowy.

Odbiédr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czesciowego
robot dokonuje sie dla zakresu robét okreslonego w dokumentach umownych wg zasad jak przy odbiorze
ostatecznym robdt. Odbioru robdt dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4.0dbior ostateczny (koricowy).

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot.
Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do
zakresu (ilosci) oraz jakosci.
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Catkowite zakonczenie robét oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy.

Odbior ostateczny rob6t nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakoriczenia robdt i przyjecia dokumentéw, o ktorych mowa w
punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robét z dokumentacja projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robdét, komisja zapozna sie z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robo6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbioréw czesciowych, zwtaszcza w zakresie
wykonania robét uzupetniajacych i robét poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub rob6t uzupetniajacych
w poszczegOlnych elementach konstrukcyjnych i wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i
ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg i ST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszong
wartos¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowsy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowe).
Podstawowym dokumentem jest protok6t odbioru ostatecznego robét, sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

1. dokumentacje powykonawczg, tj. dokumentacje budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w
toku wykonania rob6t oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub
zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST i programem
zapewnienia jakosci (PZ)),

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow, certyfikaty na znak
bezpieczenstwa zgodnie z ST i programem zabezpieczenia jakosci (PZ)),

7. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot
wlascicielom urzadzen,

geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu,
9. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robét.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupetniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich
wykonanie.

8.5.0dbiér pogwarancyjny.

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunieciem wad, ktore
ujawnia sie w okresie gwarancyjnym i rekojmi.

Odbioér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4. ,,0dbior ostateczny robét".

9. PODSTAWA PEATNOSCI.

9.1.Ustalenia ogolne.
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce za jednostke obmiarowa
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ustalona dla danej pozycji kosztorysu przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych.

Dla robdt wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawce
i przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych (ofercie).

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzgledniaé
wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST
i w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe robét beda obejmowac:
» robocizne bezposrednig wraz z narzutami,
» wartos$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkdw
i transportu na teren budowy,
» wartos¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,
y koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,
» podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami, ale z wytaczeniem podatku VAT.

9.2.0bjazdy, przejazdy i organizacja ruchu.

9.2.1. Koszt wybudowania objazdow/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorami nadzoru i odpowiedzialnymi instytucjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu
Inspektorowi nadzoru i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnienn wynikajacych
Z postepu robdt,

b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,

c) optaty/dzierzawy terenu,
d) przygotowanie terenu,

e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikoéw, kraweznikéw, barier,
oznakowan
i drenazu,

f) tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

9.2.2. Koszt utrzymania objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan
pionowych, poziomych, barier i $wiatet,
b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

9.2.3. Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

a) usuniecie wbudowanych materiatow i oznakowania,
b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

9.2.4. Koszt budowy, utrzymania i likwidacji objazdéw, przejazddéw i organizacji ruchu
ponosi Zamawiajacy.

10.PRZEPISY ZWIAZANE.

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. z 2000 r. Nr 106 p6z. 1126, Nr 109 pdz.
1157 i Nr 120 p6z. 1268, z 2001 r. Nr 5 p6z. 42, Nr 100 p6z. 1085, Nr 110 p6z. 1190, Nr 115 po6z.
1229, Nr 129 p6z. 1439 i Nr 154 pdz. 1800 oraz z 2002 r. Nr 74 pdz. 676 oraz z 2003 r. Nr 80 poz.
718).

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbidérki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajgcego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108 péz. 953).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. z 2000 r. Nr 71 pdz. 838
z pOzniejszymi zmianami).

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 48 p6z. 401).
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B-1 SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

BUDOWLANYCH
|Gruparob6t - 45.1 |
|Klasa robét - 45.11 |
| Kategoriarobét - Roboty rozbiérkowe | kod CPV 45111300-1 |

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot opracowania.

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru rozbiérkowych zwigzanych z rozbiérkg, muréw oporowych,
obrzezy betonowych rozbiorki urzadzen infrastruktury sportowej oraz pozostatych
elementow.

1.2. Zakres stosowania.
Warunki techniczne dotycza:
Y rozbiorki obrzezy betonowych
y rozbiorki urzadzen infrastruktury sportowej
y pozostatych robot rozbiérkowych,
Y wywoO0z materiatdw rozbiorkowych z terenu budowy.

1.3. Okreslenia podstawowe.

Roboty rozbiérkowe - roboty budowlane majace na celu demontaz elementow
wchodzacych w skiad istniejgcego obiektu budowlanego.

Odpady - kazda substancja lub przedmiot, ktérych posiadacz pozbywa sie, zamierza
pozby¢ lub do ich pozbycia sie jest obowigzany.

Odpady niebezpieczne - odpady okreslone na liscie A zatacznika nr 2 lub posiadajgce co
najmniej jedng z wiasciwosci wymienionych w zataczniku nr 4 Ustawy o odpadach z dnia 27
kwietnia 2001 r.

Odpady obojetne - odpady, ktore nie ulegajg istotnym przemianom fizycznym,
chemicznym lub biologicznym; sa nierozpuszczalne, nie wchodzg w reakcje fizyczne ani
chemiczne, nie powoduja zanieczyszczenia srodowiska lub zagrozenia dla zdrowia ludzi, nie
ulegaja biodegradacji i nie wptywaja niekorzystnie na materie, z ktéra sie kontaktuja; ogolna
zawartos¢ zanieczyszczen w opadach oraz zdolnos¢ do wymywania, a takze negatywne
oddziatywanie na srodowisko odcieku musza by¢ nieznaczne.

Gromadzenie odpadéw - dzialanie, umieszczanie w pojemnikach, segregowanie i
magazynowanie odpadow, ktére ma na celu przygotowanie ich do transportu do miejsc
odzysku lub unieszkodliwienia.

Zagospodarowanie terenu budowy - rozmieszczenie, zgodne z przepisami i zasadami
wiedzy technicznej, na terenie budowy maszyn i innych urzadzen technicznych, sktadowisk
odpaddw.

Instrukcja bezpiecznego wykonywania robdt budowlanych - spos6b zapobiegania
zagrozeniom zwigzanym z wykonywaniem robo6t budowlanych oraz sposéb postepowania w
przypadku wystgpienia tych zagrozen. Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ i
bezpieczenstwo wykonywanych rob6t rozbiorkowych, zgodnos¢ z projektem rozbiorki,
Specyfikacja oraz zaleceniami Inzyniera Projektu. Dokumentacja projektowa, Specyfikacja oraz
dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora nadzoru Wykonawcy stanowig czesc¢
umowy, a wymagania wyszczegblnione w chocby jednym z nich sg obowigzujace dla
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Wykonawcy, tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji. Koszt zabezpieczenia terenu

budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w cene umowy.
Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszystkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

Stosowanie przepiséw ochrony srodowiska ma by¢ szczeg6lnie stosowane przy:
¢ |okalizacji baz, sktadowisk, drég dojazdowych,
e zabezpieczeniu przed: wystgpieniem pozaru, zanieczyszczeniem powietrza pytami
i gazami, zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekbw wodnych Wykonawca bedzie
przestrzegal przepisébw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywat sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robo6t i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do rob6t od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot.

2. MATERIALY.
Nie dotyczy.

3. SPRZET.

3.1. Sprzet dowykonywania robot.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robdt. Roboty moga by¢ wykonane recznie
lub mechanicznie przy uzyciu odpowiedniego sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera
Projektu. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy. Wykonawca
dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu
do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Sprzet i narzedzia zmechanizowane powinny by¢ montowane, eksploatowane
i obstugiwane zgodnie z instrukcja producenta oraz spetnia¢c wymagania okreslone
w przepisach dotyczacych systemu oceny zgodnosci. Powinny by¢ utrzymywane w stanie
zapewniajacym ich sprawne dziatanie, stosowane wytacznie do prac do jakich zostaty
przeznaczone i obstugiwane przez przeszkolone osoby.

NARZEDZIA:
y  Mtotki, przecinaki, kilofy,
)  Mtoty udarowe elektryczne i pneumatyczne,
y  Szlifierki elektryczne do ciecia stali,
»  Liny stalowe do transportu elementéw,
Yy Wozki i taczki,
y  Aparaty acetylenowo - tlenowe.

SPRZET | SRODKI TRANSPORTOWE:

Sprezarki spalinowe z mtotami pneumatycznymi,
Samochody — wywrotki,

Przenosniki tasmowe,

tadowarka,

Koparka,

Pomosty rurowe przesuwne i nieprzesuwne,
Dzwigi samojezdne o udzwigu do 5 t.
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CPV 45111300-1 ROBOTY ROZBIORKOWE - SST



4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie
wptyna niekorzystnie na jakos¢ wykonanych rob6t i wiasciwosci przewozonych materiatdw.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw
technicznych.

Transport na placu rozbiérki mozna wykonywac przy uzyciu przenosnikow tasmowych,
wobzkdw kotowych lub taczek. Nalezy zwroci¢ szczegdlng uwage na zabezpieczenie wszystkich
elementéw o ostrych krawedziach, mogacych powodowa¢ uszkodzenie ciata. Pochylnie badz
schody tymczasowe stuzace do transportu nie moga przekraczac¢ nachylenia 15° dla pochylni
i 60° dla schodow.

Srodki transportu do wywozenia odpadéw stosowaé w zaleznosci od posiadanych

przez Wykonawce robot rozbiérkowych.

Zalecane samochody samowytadowcze. Wykonawca bedzie usuwac¢ na biezgco, na wtasny
koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa oraz zgodnie
z dokumentacja projektowa, wymaganiami, Specyfikacja oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

5.1. Roboty przygotowawcze.

Przed rozpoczeciem prac rozbidrkowych przy budynku nalezy w pierwszej kolejnosci
przygotowac oraz zabezpieczy¢ teren wokot obiektu. Przygotowanie terenu powinno polegaé
na ogrodzeniu, uprzatnieciu niepotrzebnych przedmiotéw, gruzu itp. oraz umieszczeniu na
widocznym miejscu napis6w informacyjnych o grozacym niebezpieczenstwie oraz zakazie
wstepu na przedmiotowy teren oséb nie zatrudnionych przy robotach rozbiérkowych.

W miejscu wykonywania robét rozbiérkowych oprécz programu robét i zarzadzenia lub
pozwolenia na ich prowadzenie powinien znajdowac sie dziennik robot.

Zawiera on: oznaczenie nieruchomosci, kiedy i przez kogo zostato wydane pozwolenie na
dokonanie rozbiorki, protokolarne stwierdzenie czy stropy i inne konstrukcyjne czesci obiektu,
na ktérych w czasie trwania robo6t beda musieli stawac lub przebywac pracownicy posiadaja
dostateczna wytrzymatos¢, opis $rodkow zabezpieczajacych przeznaczonych do uzycia
W czasie trwania robo6t, date zatozenia i usuniecia urzadzen pomocniczych przeznaczonych dla
zapewnienia zdrowia i zycia ludzi oraz wszelkie inne okolicznosci mogace mie¢ wptyw na
bezpieczenstwo zycia lub zdrowia zatrudnionych.

Do prac rozbiérkowych mozna przystapi¢ dopiero po uprawomocnieniu sie uzyskanego
pozwolenia na rozbiérke w oparciu o zatwierdzony projekt rozbiorki.

Przed rozpoczeciem zasadniczych robét rozbidrkowych nalezy wykonaé tzw. roboty
rozbiorkowe rozpoznawcze majace na celu doktadne okreslenie stanu technicznego
podstawowych i zasadniczych elementéw konstrukcji nosnej obiektu. Jest to informacja
konieczna i bardzo istotna dla prowadzenia zasadniczych robdét rozbiorkowych.

Na budowie powinna znajdowa¢ sie w o0znaczonym miejscu apteczka oraz numery
telefonéw alarmowych.

5.2.  Roboty wykonawcze.

Prace wykonywac¢ powinna brygada montazowa. Kazdemu z pracownikéw wchodzacych
w sktad grupy nalezy scisle wyznaczy¢ czynnosci i podac kolejnos¢ ich wykonania. Pracownicy
ci powinni zna¢ przepisy BHP obowiazujace przy robotach rozbidrkowych i wyburzeniowych,
i zasady stosowanej przy tych robotach sygnalizaciji.

Roboty powinny by¢ prowadzone pod statym nadzorem osoby do tego uprawnione;.

Osoba ta powinna by¢ stale obecna na placu budowy.
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Kierownik budowy przed rozpoczeciem rob6t rozbiérkowych, wyburzeniowych jest
zobowigzany do zapoznania cztonkéw brygady ze sposobem bezpiecznego prowadzenia prac
oraz sprawdzi¢ znajomosc¢ przepisbw BHP poszczegblnych cztonkéw brygady. Nalezy
kazdorazowo omowi¢ réwniez szczegOtowo przyjeta sygnalizacje. Z przeprowadzenia
szkolenia nalezy sporzadzi¢ protokdét z wyszczeg6lnieniem przeszkolonych osob. Protokot
musza podpisac oprécz prowadzacego szkolenie réwniez przeszkolone osoby.

Kierownik budowy jest réwniez zobowigzany do sprawdzenia czy wszystkie zatrudnione
osoby posiadajg i uzywaja sprawny sprzet ochrony osobistej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Ogolne zasady kontroli jakosci robdét podano w ST ,Wymagania ogélne" pkt 6. Kontrola
jakosci robdét wykonania robot rozbiorkowych i wykuwajacych polega na sprawdzeniu
zgodnosci z dokumentacja projektowa oraz podanymi powyzej wymaganiami.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Jednostka obmiarowa.

Jednostki przedmiarowania nalezy przyja¢ wg KNR-u dla poszczegblnych robot
rozbiérkowych lub wykuwajacych.

7.2. Zasada obmiaru.
Zasady przedmiarowania nalezy przyja¢ wg KNR-u dla poszczegbélnych roboét
rozbiérkowych lub wykuwajacych.

8. ODBIOR ROBOT.
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ,Wymagania ogélne" pkt 8.

8.1. Zgodnosc¢ robot zdokumentacja projektowa i ST.
Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i ST oraz pisemnymi
poleceniami Inspektora nadzoru.

8.2. 0dbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
8.2.1. Dokumenty i dane.
Podstawa odbioru rob6t zanikajacych lub ulegajacych zakryciu sa:
Y pisemne stwierdzenie Inspektora nadzoru w dzienniku budowy o wykonaniu robét
zgodnie z dokumentacja projektowa i SST,
y inne pisemne stwierdzenia Inspektora nadzoru o wykonaniu robot.

8.2.2. Zakres robot.
Zakres robdt zanikajacych lub ulegajacych zakryciu okreslaja pisemne stwierdzenia
Inspektora nadzoru lub inne potwierdzone przez niego dokumenty.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Roboty rozbiérkowe.
Cena jednostkowa obejmuje :
zapewnienie niezbednych czynnikéw produkcji,
wykonanie robét podstawowych oraz robot i czynnosci pomocniczych,
oczyszczenie stanowisk pracy,
wyniesienie materiatu z rozbidrki w miejsce wskazane przez Inspektora nadzoru.

~ S
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.
PN-B-06050: 1999 Roboty ziemne budowlane. Wymagania ogélne
BN-8318836-02 Przewody podziemne Roboty ziemne.

10.2. Inne dokumenty i instrukcje.
> Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 Iluty 2003 w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych.
> Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 30 pazdziernika 2002r w sprawie
minimalnych wymagan dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy w zakresie
uzytkowania maszyn przez pracownikow podczas pracy.
> Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r o odpadach.
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B-2 SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

BUDOWLANYCH
|Grupa robét - 45.1 |
| Klasa rob6t - 4512 |
| Kategoria rob6t - Roboty ziemne | kod CPV 45112400-9 |

1. WSTEP.

1.1. PrzedmiotST.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot ziemnych realizowanych w obrebie placu budowy.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét ziemnych przy wykonywaniu wykopéw pod fundamenty obiektéw
budowlanych kubaturowych, a takze pozostatych robét ziemnych realizowanych na terenie

budowy.

Niniejsza specyfikacja nie ma zastosowania do robot ziemnych zwigzanych z boisk
sportowych, oraz innych tj.: budowa kolei, drég samochodowych, budowli wodnych i robét
melioracyjnych oraz robot zwigzanych 2z zaktadaniem rurociggébw lub instalacji -
wykonywanych poza placem budowy.

1.3. Zakres robo6t objetych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robo6t ziemnych
w czasie budowy lub modernizacji obiektéw kubaturowych i obejmuja:
> wykonanie wykopdéw w gruntach nieskalistych (kat. I-V),
) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. Okreslenia podstawowe.
1.4.1. Wykop fundamentowy dla obiektéw budowlanych kubaturowych
okresla dokumentacja, ktéra powinna zawierac:
rzuty i przekroje obiektow,
plan sytuacyjno-wysokosciowy,
nachylenie skarp statych i roboczych w wykopach i nasypach,
sposob zabezpieczenia i odwodnienia wykopow,
wyniki techniczne badan podtoza gruntowego,
szczegb6towe warunki techniczne wykonania rob6t (np. wymagane zageszczenie
zasypki, nasypu itp.).

~ O S

1.4.2. Glebokos¢ wykopu.
Roznica rzednej terenu i rzednej dna robdt ziemnych po wykonaniu zdjecia warstwy
ziemi urodzajnej.

1.4.3. Wykop plytki.
Wykop, ktérego gtebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.
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1.4.4. Wykop sredni.

Wykop, ktérego gtebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.5. Wykop gleboki.

Wykop, ktérego gtebokos¢ przekracza 3 m.

1.4.6. Ukop.
Miejsce pozyskania gruntu do wykonania zasypki lub nasypow, potozony w obrebie
obiektu kubaturowego.

1.4.7. Dokop.
Miejsce pozyskania gruntu do wykonania zasypki wykopu fundamentowego Ilub
wykonania nasypéw, potozone poza placem budowy.

1.4.8. Odktad.

Miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy obiektu oraz innych prac
zwigzanych z tym obiektem.

1.4.9. Wskaznik zageszczenia gruntu.
Wielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu.

Okreslona wg wzoru:
|s:pd/pds

gdzie:

Pd - gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu (Mg/ms),

pss - maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci opty-
malnej, okreslona w normalnej prébie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [3], stuzaca do oceny
zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie z norma BN-77/8931-12 [5]
(Mg/m3).

1.4.10. Wskaznik roznoziarnistosci.
Wielkos¢ charakteryzujaca zageszczalno$é gruntow niespoistych, okreslona wg wzoru:

U=deo/d10

adzie
dso - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu (mm),
d1o - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu (mm).

1.411. Pozostate okreslenia podstawowe i definicje wynikajace z polskich
norm, przepiséw i literatury technicznej:

y dziennik budowy - dokument wydany przez odpowiedni organ nadzoru budow-
lanego zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument
przebiegu robét budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w czasie
wykonywania robét.

» kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu,
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»  ksiagzka obmiaru - ksigzka z ponumerowanymi stronami, stuzaca do wpisywania
przez Wykonawce obmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliczen, szkicow i
ewentualnie dodatkowych zatgcznikow; wpisy w ksigzki obmiaréw podlegaja
potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru,

y laboratorium - laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego,
niezbedne do przeprowadzania wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jako-
$ci materialéw oraz robot,

>  polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji roboét lub
innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy,

) projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumen-
tacji projektowe;.

2. MATERIALY.

2.1. Zrodia uzyskania materiatow (gruntu).

Wykonawca przedstawi szczeg6towe informacje dotyczace proponowanego zrodta wy-
twarzania, zamawiania lub wydobywania materiatéw i odpowiednie $wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru.

Wykonawca zobowiagzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze
materiaty uzyskane z dopuszczalnego zrédta w spos6b ciaglty speiniajg wymagania SST
W czasie postepu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych organéw
wladzy na pozyskanie materiatéw z jakichkolwiek Zrédet miejscowych, wiaczajac w to zrodta
wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi nadzoru wy-
magane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych i labo-
ratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia
Inspektorowi nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakoscio-
wych materiatow z jakiegokolwiek zrédta.

Wykonaweca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek
inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatéw do robét, chyba ze postanowienia ogélnych
lub szczeg6towych warunkédw umowy stanowig inaczej.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopow i miejsc pozyskania piasku
i zwiru beda formowane w haldy i wykorzystywane przy zasypce i rekultywacji terenu po
ukonczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub
z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub
odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora nadzoru.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora nadzoru Wykonawca nie bedzie
prowadzi¢ zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy.

Eksploatacja zrodet materiatéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obo-
wigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one po-
trzebne do roboét, bylty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakosc¢
i wlasciwosc¢ do robét i byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.
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Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy
w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.4. Zasady wykorzystania gruntow.

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawce
wykorzystane w maksymalnym stopniu do zasypek. Grunty przydatne do budowy nasypow
moga by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wéwczas, gdy stanowig nadmiar objetosci
rob6t ziemnych i za zezwoleniem Inspektora nadzoru.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopow, nie bedac nadmiarem
objetosci robdt ziemnych, zostaly za zgoda Inspektora nadzoru wywiezione przez Wyko-
nawce poza teren budowy z przeznaczeniem innym niz budowa nasypow lub wykonanie

prac objetych kontraktem, Wykonawca jest zobowiazany do dostarczenia réwnowaznej
objetosci gruntéw przydatnych ze zrdédet witasnych, zaakceptowanych przez Inspektora
nadzoru.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypow, powinny by¢ wywiezione przez
Wykonawce na odktad. Zapewnienie terenéw na odktad nalezy do obowigzkéw Zamawia-
jacego, o ile nie okreslono tego inaczej w kontrakcie. Inspektor nadzoru moze nakaza¢
pozostawienie na terenie budowy gruntow, ktorych czasowa nieprzydatnos$¢ wynika jedynie
z powodu zamarzniecia lub nadmiernej wilgotnosci.

3. SPRZET.

3.1. 0Ogolne wymagania dotyczace sprzetu.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do
robdt powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiadac pod wzgledem typow
i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym
przez Inspektora nadzoru, w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien
by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robdt, zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru
w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wilasnosciag Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczagcymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentdéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po
akceptacji Inspektora nie moze by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania wa-
runkObw umowy, zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do
robot.

3.2. Sprzetdo robot ziemnych.
Wykonawca przystepujacy do wykonania robdét ziemnych powinien wykazacé sie
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu do:
) odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia ~mechaniczne, mioty
pneumatyczne, zrywarki, koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
» jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki, zgarniarki,
rowniarki, urzadzenia do hydromechanizacji itp.),
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) transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe,
tasmociagi itp.),
) sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT.

4.1. 0Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktore
nie wplyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robdét i wilasciwosci przewozonych
materiatow.

Liczba srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie
przewidzianym w umowie.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na
osie moga by¢ dopuszczone przez Inspektora nadzoru pod warunkiem przywrdécenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkow drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

4.2. Transportgruntow.

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany
do kategorii gruntu (materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz odle-
glosci transportu. Wydajnos¢ srodkow transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana
do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawg
roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwiekszone
odlegtosci nie zostaty wczesniej zaakceptowane na pismie przez Inspektora nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. 0Ogodlne zasady wykonania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa oraz za jakos¢
zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg pro-
jektowg, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robét oraz poleceniami Inspektora
nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow rob6t zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi
w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inspektora nadzoru. Na-
stepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyzna-
czaniu robot zostang, jesli wymaga¢ tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez
Wykonawce na wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw
robét beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor
nadzoru uwzgledni wyniki badan materialéw i robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy
produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych
oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora nadzoru beda wykonywane nie p0zniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robét. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.
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5.2. Dokladnos¢wyznaczenia i wykonania wykopu.

Kontury robot ziemnych pod fundamenty lub wykopy ulegajgce pdzniejszemu zasypaniu
nalezy wyznaczy¢ przed przystgpieniem do wykonywania robot ziemnych.

Przy wykonywaniu wykopow pod fundamenty budynkéw zasadnicze linie budynkdéw
i krawedzi wykopdw powinny by¢ wytyczone na tawach ciesielskich, umocowanych trwale
poza obszarem wykonywanych robdt ziemnych. Wytyczenie zasadniczych linii na tawach
powinno by¢ sprawdzane przez nadzor techniczny Inwestora i potwierdzone zapisem w
dzienniku budowy.

Tyczenie obrysu wykopu powinno by¢ wykonane z doktadnoscia do +/- 5 cm dla wy-
znaczenia charakterystycznych punktow zatamania.

Odchylenie osi wykopu lub nasypu od osi projektowanej nie powinno by¢ wieksze niz
+/— 10 cm. RoOznice w stosunku do projektowanych rzednych robot ziemnych nie moze
przekroczyé+lcmi-3cm.

Szerokos¢ wykopu nie moze rézni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz
+/- 10 cm, a krawedzie wykopu nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ sie od projektowanego o wiecej niz 10% jego
wartosci wyrazonej tangensem kata. Maksymalna gteboko$¢ nieréwnosci na powierzchni
skarp nie powinna przekracza¢ 10 cm przy pomiarze tatg 3-metrowa.

5.3.  Odwodnienie wykopow.

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie
w catym okresie trwania robo6t ziemnych.

W czasie robdt ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podtuzny rowkéw od-
wadniajacych, umozliwiajacych szybki odptyw waéd z wykopu.

Zrodta wody odstoniete przy wykonywaniu wykopow, nalezy uja¢ w rowy i/lub dreny.
Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robdt ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét.

6.1.1. Program zapewnienia jakosci.

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspekto-
ra nadzoru programu zapewnienia jakosci, w ktéorym przedstawi on zamierzony sposob
wykonania robo6t, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujagce wykonanie
robdt zgodnie z dokumentacja projektowa, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi
przez Inspektora nadzoru.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:
» Czes¢ 0g0Ing opisujaca:

organizacje wykonania robdt, w tym terminie i sposéb prowadzenia robét,

organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

bhp,

wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

wykaz o0sOb odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos¢ wykonania

poszczegblnych elementow robot,

y system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wyko-
nywanych robat,

Y wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium
wilasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie
badan),

) sposéb oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis
pomiaréw, nastaw mechanizmow sterujacych, a takze wycigganych wnioskow

~ O~ S
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i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob
i forme przekazywania tych informacji Inspektorowi nadzoru.

» Czesc szczegOtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami

technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia

pomiarowo-kontrolne,

y rodzaje i ilos¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

Y sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich witasciwosci w czasie
transportu,

Y sposOb i procedure pomiardw i badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie probek,
legalizacja 1 sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw
materiatéw, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegélnych elementow
robat,

) sposGb postepowania z materialami i robotami nie odpowiadajgcymi
wymaganiom.

~

6.2. Badaniaipomiary w czasie wykonywania robét ziemnych.
6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia.
Sprawdzenie odwodnienia wykopu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami

specyfikacji okreslonymi w pkt. 5 oraz z dokumentacja projektowa.

Szczeg6lng uwage nalezy zwrdécic¢ na:
e wiasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,
e wiasciwe ujecie i odprowadzenie wysiekéw wodnych.

6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonania robot.

Czynnosci wchodzace w zakres sprawdzania jakosci wykonania robot okreslono w pkt. 6.1..

6.3. Badania do odbioru wykopu fundamentowego.
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow.

Czestotliwosc¢ oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru wykopu ziemnego podaje tablica A.

Tablica A

Badana cecha Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiaréw

Pomiar szerokosci wykopu ziemnego Pomiar tasma, szablonem, fata o dtugosci 3 mi poziomica lub
niwelatorem, w odstepach co 20 m

Pomiar szerokosci dna wykopu

Pomiar rzednych powierzchni wykopu ziemnego

Pomiar pochylenia skarp

Pomiar réwnosci powierzchni wykopu

Pomiar réwnosci skarp

Pomiar spadu podtuznego powierzchni wykopu miar niwelatorem rzednych w odstepach co 20 m oraz w punktach
watpliwych

6.3.2. Szerokos¢ wykopu ziemnego.
Szerokos¢ wykopu ziemnego nie moze roznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej

niz = 10 cm.
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6.3.3. Rzedne wykopu ziemnego.
Rzedne wykopu ziemnego nie moga réznic sie od rzednych projektowanych o wiecej niz
-3cmlub +1cm.

6.3.4. Pochylenie skarp.
Pochylenie skarp nie moze roznic sie od pochylenia projektowanego o wiecej niz 10%
wartosci pochylenia wyrazonego tangensem kata.

6.3.5. Réwnos¢ dna wykopu.

Nieréwnosci powierzchni dna wykopu mierzone tatg 3-metrowa nie moga przekraczac 3 cm.
6.3.6. Réwnosc¢ skarp.
Nieréwnosci skarp, mierzone tata 3-metrowa nie moga przekracza¢ +10 cm.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami.

Wszystkie materiaty nie spetniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji, zostang odrzucone. Jesli materiaty, nie speiniajace wymagan zostanag
wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inspektora nadzoru Wykonawca wymieni je
na wiasciwe, na wtasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazuja wieksze odchylenia cech od okreslonych w punktach
5 6 specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystgpienie Wykonawcy, Inspektor nadzoru moze uznaé¢ wade za nie
majaca zasadniczego wptywu na jakos¢ robét i ustali zakres i wielkos¢ potracen za obnizona
jakosc.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogblne zasady obmiaru robot.

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie z doku-
mentacja projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru
0 zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksiazki obmiardw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci podanych w kosztorysie ofer-
towym lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszyst-
kich robot. Btedne dane zostang poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru na pismie.

Obmiar gotowych rob6t bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagang do celu mie-
siecznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora nadzoru.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot.

Dtugosci pomiedzy wyszczegOlnionymi  punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowej.

Jesli ST wtasciwe dla danych robét nie wymagaja inaczej, objetosci beda wyliczone
w [m] jako dtugos$¢ pomnozona przez $redni przekrdj wg objetosci wykopu w stanie ro-
dzinnym.

W przypadkach technicznie uzasadnionych, gdy ilosci rob6t ziemnych obliczenie wg
obmiaru w wykopie nie jest mozliwe, nalezy jak ilos¢ oblicza¢ wg obmiaru na srodkach
transportowych lub nasypie z uwzglednieniem wspétczynnika spulchnienia gruntu, poda-
nym w tablicy nr 1 z tym, ze dolne wartosci stosowa¢ w nasypach przed ich zageszczeniem,
a gorne przy obliczaniu objetosci na jednostkach transportowych.

llosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach,
zgodnie z wymaganiami ST.
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7.3. Urzadzeniaisprzet pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urza-
dzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne
Swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagiizasady wdrazania.

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzgdzenia wagowe odpowiadajgce odnosnym wyma-
ganiom SST. Bedzie utrzymywac to wyposazenie, zapewniajac w sposéb ciggly zachowanie
doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inspektora nadzoru.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdéw
roboét, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar roboét
podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi w karcie ksigzki obmiarow. W razie braku miejsca, szkice moga by¢
dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksiazki obmiaréw, ktérego wzoOr zostanie
uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Rodzaje odbioréw roboét.
W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
» odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
» odbiorowi czesciowemu,
Y odbiorowi ostatecznemu,
> odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.  Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci
i jakosci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwia-
jacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego postepu robot.

Obioru robdt dokonuje Inspektor nadzoru lub komisja powotana przez Zamawiajgcego.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Jakosc¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie doku-
mentow zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowa-
dzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy.

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci rob6t. Odbioru
czesciowego robot dokonuje sie wg zasad, jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Odbioru
robo6t dokonuje Inspektor nadzoru.
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8.4. 0Odbior ostateczny robot.
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdét
w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwier-
dzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Odbior ostateczny robét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od
dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia roboét i przyjecia dokumentow,
o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego
w obecnosci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodnosci wykonania robo6t z dokumentacja projektowg i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot, komisja zapozna sie z realizacja ustalen przyjetych
w trakcie odbiorow robo6t zanikajacych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonani
a robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszcze-
g6lnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST
z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu
i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wyko-
nywanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot
odbioru ostatecznego robdét, sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace
dokumenty:

1. dokumentacje projektowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowg, jesli zostata spo-
rzadzonaw trakcie realizacji umowy,

2. szczegOtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzu-
petniajace lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST
i w.PZ],

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow, zgodnie
zSTiw. PZ],

7. opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw
zatgczonych dokumentdw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i prze-
kazania tych robdt witascicielom urzadzen,

9. geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robdt i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robét.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajagce beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robo6t poprawkowych i robo6t uzupetniajagcych wyznaczy komisja
i stwierdzi ich wykonanie.
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8.5. 0Odbior pogwarancyjny.

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunieciem
wad zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,,0dbior ostateczny robét".

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ustalenia ogolne.

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartos¢
(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniac
wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej
roboty w ST i w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét bedg obejmowac:

» robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

y warto$c zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,

) wartosc¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

» koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.

Ceny jednostkowe moga by¢ waloryzowane zgodnie z ustaleniami umownymi. Do cen
jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Organizacja ruchu.
Koszty zwiazane z organizacja ruchu obejmuja:

) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem nadzoru i odpowiednimi
instytucjami, projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z
dostarczeniem kopii projektu Inspektora nadzoru i wprowadzeniem dalszych
zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu robét,

) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia, zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,

) optaty/dzierzawy terenu,

) przygotowanie terenu,

» konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier,
oznakowan i drenazu,

) tymczasowg przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania organizacji ruchu:
) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan
pionowych, poziomych, barier i $wiatet.

Koszt uruchomienia i likwidacji dotyczacych organizacji ruchu obejmuje:
» usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
» doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,
> koszty zwigzane z organizacja ruchu publicznego.
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10.PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.

PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw.

PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

B-02.01.01 Roboty ziemne przy wykonywaniu wykopdéw pod fundamenty
obiektéw kubaturowych w gruntach kat. I-V.

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntéw.

PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej.

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie
wykonywania i badania przy odbiorze.
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| B-3 SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH |

| Grupa robét - 45.2 |

|Klasarobét - 4521 |

| Kategoriarobét - Nawierzchnie syntetyczne - poliuretanowe | kod CPV 45212221-1 |

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni poliuretanowej w obszarze
projektowanego boiska sportowego.

1.2. Zakres stosowania
Niniejsza specyfikacja techniczna bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z :
a) wykonanie nawierzchni syntetycznej

| .4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST

1.5. Og6lne wymagania dotyczace robot
Og6lne wymagania dotyczace rob6t podano w OST

2. MATERIALY
Nawierzchnia poliuretanowa z natryskiem strukturalnym, elastyczna, bezspoinowa, paro
przepuszczalna dla wody, dwuwarstwowa, instalowana maszynowo ,In situ” (bezposrednio na
placu budowy)

Wszystkie materiaty wbudowywane musza odpowiada¢ warunkom okreslonym w Prawie
Budowlanym, tzn. musza by¢ dopuszczone do obrotu i stosowania. W przypadku stwierdzenia,
ze dostarczone materiaty nie odpowiadaja tym wymaganiom zostang one przez Wykonawce
wywiezione z Placu Budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda one potrzebne
do robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos$¢ i wiasciwosci i
byty dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania bedg zlokalizowane w obrebie nieruchomosci w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru.

Jesli dokumentacja projektowa lub specyfikacja techniczna przewiduja mozliwos¢ wariantowego
zastosowania materiatbw w wykonywanych robotach, Wykonawca kazdorazowo uzgodni z
Inspektorem Nadzoru wprowadzenie materiatéw zamiennych.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatlu nie moze by¢ pOzniej zmieniany bez zgody
Inspektora nadzoru.

Wszelkie kopiowanie, powielanie i dokonywanie zmian w projekcie bez zgody autora jest
niedozwolone. (Ustawa o prawie autorskim i prawach pokrewnych z dn. 04.02.1994r.)
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Wymagane dokumenty dotyczace nawierzchni:

- Parametry techniczne zgodne z norma PN-EN 14877:2014
- Atest Higieniczny PZH

- Autoryzacja producenta systemu

- Karta techniczna systemu

- Aktualne badania na zawartos¢ pierwiastkow sladowych

Opis materiatow nawierzchni:

Jest to nawierzchnia sportowa, poliuretanowo-gumowa 0 grubosci warstwy 10mm — wersja
podstawowa, wymagajaca warstwy elastycznej (mieszanina granulatu gumowego, kruszywa
oraz poliuretanu).

Nawierzchnia ta jest przepuszczalna dla wody, o zwartej strukturze. Sktada sie ona z granulatu
EPDM o granulacji 1-4mm, potaczonego lepiszczem poliuretanowym. Uktadana jest
mechanicznie, bezspoinowo, przy pomocy rozktadarki mas poliuretanowych.

Podstawowe parametry nawierzchni:

Poz. Okreslenie parametru, jednostka Wartos¢ wymagania
1. Masa powierzchniowa nawierzchni ( kg/m®) 12,0+ 0,5
2. Wytrzymato$¢ na rozcigganie (MPa) > 0,60
3. | Wydtuzenie wzgledne przy rozcigganiu (%) 65 +6
4. Wytrzymato$¢ na rozdzieranie (N) >100
5. | Scieralnogé¢ (mm) <0,09
6. | Twardo$¢ wedlug metody Shore’'a . A (Sh. A) 55+ 5

QOdporno$¢ na dziatanie zmiennych cykli hydrotechnicznych:
7. o przyrostem masy (%) £0.65
o zmiang wygladu zewnetrznego I
Mrozoodporno$é:
8. o  przyrostem masy (%) <0,75
o  wyglad powierzchni po badaniu bez zmian
Przyczepno$¢ do podktadu (MPa)
9 o betonowego =06
: o  asfaltobetonowego >0,5
o  z mieszaniny kruszywa kwarcowego, granulatu gumowego i spoiwa PU >0,5
Wspotczynnik tarcia kinetycznego powierzchni:
10. o  w stanie suchym >0,35
o wstanie mokrym =0,30
1 QOdpornos$¢ na sztuczne starzenie, 5
’ ( stopien w skali szarej) ( bez zmian )
QOdpornos¢ na uderzenie:
12. o  powierzchnia odcisku kulki ( mmz) 500 + 50
o stan powierzchni brak wgniecen i spekarn
13 | Zmiana wymiaréw po dziataniu temperatury +60 °C (%) <0,03
3.SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do rob6t powinien by¢
zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w specyfikacji technicznej lub dokumentacji projektowej, w przypadku braku ustalen
w tych dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu musi gwarantowaé przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej w terminie okreslonym w
Umowie.
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Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i
przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.

Sprzet nie gwarantujacy zachowania warunkéw umowy moze przez Inspektora Nadzoru zosta¢
nie dopuszczony do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkdéw transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wiasciwosci przewozonych materiatdw.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda, spetnia¢c wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw
technicznych. Wykonawca bedzie usuwaé¢ na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do
miejsca budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5. 1Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét, zgodnie z umowa.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢é, za doktadne wytyczenie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inspektora nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostang poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

Polecenia Inspektora nadzoru beda wykonywane nie pdézniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

5.2. Zakres rob6t

Przygotowanie podtoza:

Powierzchnia na ktorej ma zosta¢ zainstalowana elastyczna nawierzchnia sportowa powinna
by¢ stabilna, sucha, nosna, wolna od luznych i kruchych czastek oraz substancji pogarszajacych
adhezje, takich jak oleje, smary, farby czy inne zanieczyszczenia. Jezeli podtoze nie spetnia w/w
wymagan nalezy je podda¢: srutowaniu, frezowani lub szlifowaniu. W przypadku podtoza
betonowego wilgotnos¢ nawierzchni nie powinna by¢ wyzsza niz 4% (sprawdzi¢ aparaturg CM).

Temperatura podtoza musi wynosi¢ co najmniej 3°C powyzej biezacej temperatury punktu rosy.

Warstwa gruntujaca:
Podtoze nalezy zagruntowa¢ w celu zwigzania luznych czesci podtoza oraz poprawy
przyczepnosci z mata.
» Na podioze asfaltobetonowe nalezy nanies¢ impregnat za pomoca watka lub
natrysku hydrodynamicznego i pozostawi¢ do odparowania rozpuszczalnika.
Impregnat nalezy nanies¢ 4-24h przed utozeniem maty gumowej

Warstwa podkladowa:

W specjalnym mieszalniku wymiesza¢ doktadnie granulat gumowy SBR z lepiszczem
poliuretanowym tak aby kazda granulka gumowa byta otoczona kleje, Tak przygotowang
mieszanine utozy¢ na zagruntowanym podiozu za pomoca rozktadarki. Mate pozostawi¢ do
utwardzenia. Czas trwania tego procesu jest uzalezniony od temperatury i wilgotnosci
powietrza.

Warstwa uzytkowa:
Wymieszac¢ system natryskowy nastepnie doda¢ granulat EPDM i pyt gumowy w celu uzyskania
odpowiedniej konsystencji. Catos¢ doktadnie wymiesza¢. Nastepnie mieszanine rozprowadzi¢
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systemem natryskowym na utwardzong mate gumowa. Czynnos¢ powtorzy¢ w celu uzyskania
zadanej grubosci i struktury warstwy uzytkowej. System pozostawic¢ do utwardzenia.

Malowanie linii:

Po utwardzeniu systemu namalowac linie odpowiednia farbg zgodnie z projektem.

Whasciwosci Norma
Wytrzymato$¢ na rozcigganie , N/mmz2 (Mpa) =204
Wydtuzenie wzgledne przy zerwaniu, % 240
Amortyzacja wstrzaséw, redukcja sity, na podtozu betonowym, % (23°C) 35-50
Odksztatcenie pionowe, na podtozu betonowym, mm (23°C) <3
Odpornos¢ na scieranie w aparacie Tabera, g <4
Odpornos¢ na sztuczne starzenie oceniona zmiang barwy (stopien w skali | 23
szarej); (Metoda badan PN-EN 20105-A02:1996)

Opor poslizgu, préba wahadta, §lizgacz CEN, skala C, jednostki

- nawierzchnia sucha 80+110
- nawierzchnia mokra 55+110

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t
Uwagi na temat tolerancji nieréwnosci nawierzchni poliuretanowych:

Nie istnieje Polska Norma , ktéra opisuje metody pomiaréw tego parametru oraz nie ma
opracowanej tabeli wartosci dopuszczalnych.

Systemy zewnetrznych nawierzchni sportowych sg opisane w normie DIN 18035 Part 6
(Sports grounds; syntetics surfaces), 04/1978 wraz z pézniejszymi zmianami. Wiekszo$¢
producentéw systemdw opiera sie na tej normie.

Na podstawie wynikow badan zgodnie z w/w norma opracowana jest Aprobata Techniczna
ITB, ktora jest podstawg do stosowania w budownictwie na terenie Polski.

Abrobata Techniczna ITB nie ujmuje tego zagadnienia , odnosi sie do technologii
opracowanej przez producenta zestawu wyrobow do wykonania nawierzchni.

W normie DIN 18035/6 tolerancje nierownosci nawierzchni sztucznej sa opisane w tabeli
nr.4, wiersz 17 . Wedtug tej pozycji wielkosci te odpowiadac powinny wartosciom zawartym
w normie DIN 18202 (Tolerances for building) 05/1986 , tabela nr.3, wiersz 7 .
Wspomniana wyzej tabela podaje graniczne wartosci odchytek mierzonych w mm pomiedzy
dwoma mierzonymi punktami w mb

Lp. Odleglo$¢ pomiedzy mierzonymi punktami w mb Warto$¢ dopuszczalnych odchytek w mm
1 0.1
2 1.0 3
3 4,0 8
4 10,0 15
5 15,0 20

7.OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Jednostka obmiaru nawierzchni jest m2.

8. ODBIOR ROBOT
Sposéb przeprowadzenia odbioru nawierzchni

Nawierzchnia powinna mie¢ jednakowa grubosé,
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= Powinna posiada¢ jednorodng fakture zewnetrzng oraz jednolity kolor.

= Granulat EPDM powinien by¢ trwale zwigzany klejem,

= Powstate taczenia (wynikajace z technologii instalacji) powinny by¢ liniami prostymi, bez
uskokdéw utrudniajgcych pozniejsze uzytkowanie.

= Spadki poprzeczne i podtuzne oraz grubosci nawierzchni powinny odpowiada¢ wartosciom
okreslonych w odpowiednich przepisach.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami
Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni poliuretanowej obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatdw na miejsce wykonania,

- roztozenie nawierzchni,

- przeprowadzenie pomiaréw

10. Normy i dokumenty zwigzane

Normy:

PN-EN 1177 (nawierzchnie placu zabaw amortyzujace upadki)

PN-EN 1176 (wyposazenie placu zabaw i wymagania bezpieczenstwa)
Wymagane dokumenty dotyczace nawierzchni

Aprobata lub Rekomendacja ITB

Atest Higieniczny PZH

Wyniki badan na zgodnos¢ oferowanego produktu z polska normag PN-EN 14877
Autoryzacja producenta systemu

Karta techniczna systemu

Aktualne badania na zgodnos¢ z norma DIN 18035/6
Aktualne badania na zawartos¢ pierwiastkow sladowych
Deklaracja zgodnosci (dokument odbiorowy)

VVVVVVYVYVYY
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B-4 SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

|Grupa rob6t - 45.2 |

|Klasa robét - 45.23 |

| Kategoriarob6t - Roboty w zakresie placéw utwardzonych | kod CPV 45233222-1 |

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot opracowania.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru placu utwardzonego z kostki betonowej.

1.2. Zakres stosowania.

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstawe do wykonania rob6t w zakresie:
> Wyprofilowanie i zageszczenie podtoza,
> Rozmieszczenie na wyprofilowanym podtozu podsypki cementowo-piaskowej 1 :4
wraz z jej przygotowaniem,
Zageszczenie podsypki wibratorem,
Wyrdéwnanie warstwy podsypkowej szablonami,
Utozenie kostki brukowej z przecieciem na krawedziach,
Ubicie kostki wibratorem,
Wypetnienie spoin piaskiem z uprzednim jego przesianiem.

~ O~ S

1.3. Okreslenia podstawowe.

1.3.1. Chodniki jezdnie.
Wydzielone i umocnione powierzchnie drogi, ulicy lub placu przeznaczone wytacznie dla
ruchu pieszego lub samochodowego.

1.3.2. Betonowa kostka brukowa.
Ksztattka wytwarzana z betonu metoda wibroprasowania. Produkowana jest jako
ksztattka jednowarstwowa lub dwoch warstwach potgczonych trwale w fazie produkcji.

1.3.3. Koryto.

Wykop stuzacy do wbudowania konstrukcyjnych elementéw chodnika lub jezdni,
wykonany zgodnie z projektowanym przekrojem podtuznym i poprzecznym w planie pasa
drogowego.

1.3.4. Podtoze.
Grunt rodzimy lub nasypowy zageszczony, w ktérym wykonano koryto chodnika.

1.3.5. Podsypka.

Warstwa wyréwnawcza utozona na podtozu, majgca za zadanie wyrdwnanie roznic
w grubosci warstw materiatu zastosowanego do wykonania nawierzchni chodnikowych lub
jezdni oraz uzyskanie wtasciwego spadku nawierzchni.
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1.3.6. Pozostale okreslenia.
Sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami.

1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnosc
z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

W trakcie wykonywania robét Wykonawca ponosi odpowiedzialnoscia za bezpieczenstwo
ruchu drogowego i 0séb trzecich w obrebie placu budowy oraz za utrzymanie oznakowania,
urzadzen ostrzegawczych i zabezpieczajacych na przekazanym placu budowy.

2. MATERIALY.

2.1. Woda.

Do przygotowania zapraw i skrapiania podtoza stosowa¢ mozna wode odpowiadajgca
wymaganiom normy PN-88/B-32250 ,Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw". Bez
badan laboratoryjnych mozna stosowac wodociggowa wode pitna.

Niedozwolone jest uzycie wod sciekowych, kanalizacyjnych, bagiennych oraz wod za-
wierajacych ttuszcze organiczne, oleje i mut.

2.2. Piasek.
Piasek powinien spetnia¢ wymagania normy PN-79/B-06711 ,Kruszywa mineralne. Piaski
do zapraw budowlanych", a w szczeg6lnosci:
) nie zawiera¢ domieszek organicznych,
y  miec frakcje roznych wymiarow, a mianowicie: piasek drobnoziarnisty 0 —2 mm.

2.3. Betonowe kostki brukowe.
Grubosci 6 cm i 8 cm spetniajacej ponizsze wymagania.

2.3.1. Wyglad zewnetrzny.

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, pekniec¢, plam i ubytkéw. Powierzchnia
gorna kostek powinna by¢ réwna i szorstka, a krawedzie kostek rowne i proste, wklesniecia nie
powinny przekracza¢ 2 mm.

2.3.2. Wymiary kostki brukowej.
Tolerancje wymiarowe wynosza:

> nadtugosci £ 3 mm,

Y naszerokosci £ 3mm,

) nhagrubosci £5 mm.

2.3.3. Wytrzymatos¢ na sciskanie.

Wytrzymatos$¢ na sciskanie po 28 dniach ($rednio 6-ciu kostek) nie powinna by¢ mniejsza
niz 60 MPa. Dopuszczalna najnizsza wytrzymatos¢ pojedynczej kostki nie powinna by¢
mniejsza niz 50 MPa (w ocenie statystycznej z co najmniej 10 kostek).

2.3.4. Nasigkliwosé¢.
Nasigkliwos¢ kostek powinna wynosic nie wiecej niz 5%.

2.3.5. Mrozodpornos¢.
Mrozoodpornosc¢ nie powinna byé mniejsza niz F 50.
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2.3.6. Scieralnosé.

Na tarczy Boehmego nie powinna przekracza¢ 4mm. Warunkiem dopuszczenia do
stosowania betonowej kostki brukowej jest posiadanie aprobaty technicznej, wydanej przez
IBDIM.

2.4. Obrzeza betonowe.

Obrzeza betonowe 100 x 20 x 6 cm, gat. | . Do kazda partii dostarczonej na budowe musi
by¢ dotaczone swiadectwo jakosci (atest).

Obrzeza niebarwiona, naturalnego koloru.

2.5. Krawezniki betonowe.

Krawezniki betonowe 100 x 30 x 10 cm, gat. | . Do kazda partii dostarczonej na budowe
musi by¢ dotgczone swiadectwo jakosci (atest).

Krawezniki niebarwiona, naturalnego koloru.

3. SPRZET.

Roboty zwigzane z utozeniem chodnika z betonowych kostek brukowych na matych
powierzchniach wykonuje sie recznie. Na duzych powierzchniach mozna stosowac
mechaniczne urzadzenia uktadajgce. Do zageszczania podioza i nawierzchni nalezy stosowac
ptyty wibracyjne.

4. TRANSPORT.

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany
do kategorii gruntu (materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz odle-
glosci transportu. Wydajnos¢ srodkow transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana
do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawg
roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwiekszone
odlegtosci nie zostaty wczesniej zaakceptowane na pismie przez Inspektora nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT.

51. Wytyczne wykonania nawierzchni z kostki.

Warstwe nosna nalezy wykonac jako podsypke cementowo-piaskowa 1 : 5 gr. 5 cm. Przed
przystapieniem do rob6t nalezy wykarczowac istniejace zakrzewienie.

Warstwe Scieralng z kostki betonowej nalezy utozy¢ na podsypce, ktérej grubos$c¢ po
zageszczeniu powinna wynosi¢ 5 cm.

Na podsypke nalezy zastosowac :
) piasek normalny 0 — 2 mm,
)  piasek tamany 0,075 -2 mm,
> mieszanke piasku naturalnego z piaskiem famanym 1: 1,
> mieszanke cementowo-piaskowg 1 : 5 z piasku naturalnego i cementu
portlandzkiego marki 32.5.

Szerokos¢ szczeliny przyjeto 3 mm. Wypetnianie szczelin musi by¢ prowadzone w sposob
ciaglty w miare postepu robét. Po wypetnieniu szczelin powierzchnie nalezy oczyscic. Nastepnie
utozone kostki nalezy ubi¢ wibratorem ptytowym z ostong z tworzywa sztucznego dla ochrony
kostki przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Po ubijaniu nalezy uzupetni¢ wypetnienie szczelin
do petnej wysokosci.

Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku srodka
i jednoczesnie w kierunku poprzecznym ksztattek. Ubijanie wibratorem nie nalezy stosowac na
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mokrej powierzchni. Do wypetnienia szczelin nalezy uzy¢ piaski zwyklego z domieszka
cementu 1 : 4. W nawierzchni nalezy uksztattowa¢ spadek w celu odprowadzenia
powierzchownie wody opadowej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Zasady ogolne kontroli jakosci robot.

W czasie budowy Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne pomiary i badania
kontrolne i dostarczg ich wyniki Inspektorowi Nadzoru. Pomiary i badania kontrolne
Wykonawca powinien wykonywa¢ w zakresie i z czestotliwoscia gwarantujaca zachowanie
wymagan jakosci robét, lecz nie rzadziej niz wskazano w odpowiednich punktach n/n
specyfikacji.

6.2. Badaniai pomiary w trakcie wykonywania i odbioru robot.

6.2.1. Sprawdzenie jakosci materiatow.
Sprawdzenie jakosci uzytych materiatdbw nalezy wykona¢ zgodnie z wymaganiami
podanymi w p.2 n/n specyfikacji.

6.2.2. Sprawdzenie podsypki.
Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkéw poprzecznych
i podtuznych polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektowa.

6.2.3. Sprawdzenie nieroéwnosci nawierzchni.

Sprawdzenie nieréwnosci nawierzchni nalezy przeprowadzac¢ co najmniej raz na kazde
150-300 m2 utozonego chodnika i miejscach watpliwych. Sprawdzenie nalezy wykonac¢ co
najmniej raz na 50 m chodnika. Przeswit pomiedzy tata 4-merowg a nawierzchnig chodnika nie
moze przekroczy 1,0 cm.

6.2.4. Sprawdzenie profilu podtuznego chodnika lub jezdni.

Sprawdzenie profilu podtuznego nalezy przeprowadzac przez niwelacje, biorgc pod uwage
punkty charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co 100 m. Odchylenia od projektowanej
niwelety chodnika w punktach zatamania niwelety nie powinny przekracza +/- 3.0 cm.

6.2.5. Sprawdzenie profilu porzecznego.

Sprawdzenie profilu poprzecznego nalezy przeprowadza¢ za pomocg szablonu
z poziomica, co najmniej raz na kazde 150-300 m2 chodnika i w miejscach watpliwych, jednak
nie rzadziej niz co 50 m. Dopuszczalne odchylenia od przyjetego profilu wynosza +/- 0,3 %.

7. OBMIAR ROBOT.

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie z doku-
mentacjg projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru
0 zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiazki obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci podanych w kosztorysie ofer-
towym lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich
robét. Btedne dane zostang poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru na pismie.

Obmiar gotowych rob6t bedzie przeprowadzony z czestosciag wymagang do celu mie-
siecznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora nadzoru.
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Obmiar robét wykonuje sie w m2,

8. ODBIOR ROBOT.

8.1.

Odbior podkiadu.

Odbidr powinien by¢ przeprowadzony w nastepujacych fazach robot:

)

~ O~

po wykonaniu wykopu,

podczas wykonywania warstwy podktadowej,
podczas uktadania kostki betonowej,

podczas uktadania obrzezy,

po catkowitym wykonaniu robét

Odbiér powinien obejmowac:

)
)
)

8.2.

sprawdzenie materiatow,

sprawdzenie prawidtowosci utozenia warstwy podktadowej,

sprawdzenie w czasie wykonywania podkiadu jego grubosci w dowolnych
3 miejscach w pomieszczeniu: badania nalezy przeprowadzi¢ metoda
przektuwania z doktadnoscig do 1 mm,

sprawdzenie réwnosci podkiadu przez przykitadanie w dowolnych miejscach
i kierunkach dwumetrowej taty kontrolnej odchylenia stanowigce przeswity
miedzy tatg i pod ktadem nalezy mierzy¢ z doktadnoscia do 1 mm,

sprawdzenie odchylen od ptaszczyzny poziomej lub okreslonej wyznaczonym
spadkiem za pomoca dwumetrowej taty kontrolnej i poziomnicy; odchylenia nalezy
mierzy¢ z doktadnoscig do 1 mm,

Odbiér koncowy robot.

Odbidr nawierzchni powinien obejmowac:

)

sprawdzenie wygladu zewnetrznego; badanie nalezy wykonaé przez ocene
wzrokowsa,

sprawdzenie prawidtowosci uksztattowania powierzchni,

sprawdzenie grubosci nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ na podstawie wynikow
pomiaréw dokonanych w czasie wykonywania posadzki,

sprawdzenie wytrzymatosci nawierzchni na $cieralnos¢; badanie nalezy prze-
prowadzi¢ na probkach kontrolnych,

sprawdzenie prawidtowosci wykonania stykow kostki; badania prostoliniowosci
nalezy wykona¢ za pomoca naciggnietego prostego drutu i pomiaru odchylen
z doktadnosciag 1 mm, a szerokosci spoin za pomoca szczelinomierza lub
suwmiarki.

9. PODSTAWA PELATNOSCI.
Podstawa ptatnosci za wykonane roboty jest cena ryczattowa opisana w harmonogram

rob6t oraz

przedstawionej kalkulacji. Harmonogram ten poréwnywany bedzie

z harmonogramem postepu rob6t sporzadzanym na placu budowy przez Wykonawce.

9.1.

Cena ryczattowa.

Cena ryczattowa obejmuje :

)
)
)
)

przygotowanie stanowiska roboczego,
obstuga sprzetu niewymagajacego etatowej obstugi,
oczyszczenie podtoza,

wykonanie koryta,
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wykonanie podtoza,

utozenie kostki i kraweznikow,
oczyszczenie miejsca pracy,
likwidacja stanowiska roboczego.

~ O~

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

10.PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.

PN-57/5-06100 Drogi samochodowe. Nawierzchnie z kostki kamiennej.

PN-74/5-96017 Drogi samochodowe. Nawierzchnie z ptyt kamienno-betonowych
i betonowych.

PN-59/5-96019 Drogi samochodowe. Nawierzchnie klinkierowe.

PN-74/5-96022 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie z betonu
asfaltowego.

PN-58/5-96026 Drogi samochodowe. Nawierzchnie z kostki kamiennej
nieregularnej.

PN-64/5-96032 Drogi samochodowe. Nawierzchnie z asfaltu lanego.

PN-64/8845-01 Chodniki z ptyt betonowych. Warunki techniczne wykonania
odbioru.

BN-80/8845-02 Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawienia i odbioru.
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B-5 SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

| Kategoriarobét - Montaz urzadzen sportowych | kod CPV 45212140-9 |

1. WSTEP.

Przedmiot opracowania

Przedmiotem opracowania sg warunki techniczne wykonywania i odbioru urzadzen
zabawowych oraz sprzety do gier i wypoczynku

Zakres stosowania
Warunki techniczne dotycza: ustawienia sprzetu zabawowego oraz sprzetu do gier
i wypoczynku

2. MATERIALY.

2.1. Urzadzenia zabawowe.

Dla projektowanego boiska sportowego zaprojektowano nastepujace urzadzenia
infrastruktury sportowej:

e Kosz do pitki koszykowej o konstrukcji stalowej ocynkowanej, o wymiarach
wysiegu 1650mm, tablicy 1600 x 1100 mm i wysokosci montazowej obreczy nad
plaszczyzng nawierzchni 3,05 m, montowanych w fundamentach blokowych, z
tablicami z kraty azurowej z siatkami tancuchowymi (zblizonych wygladem do
istniejacych koszy), montowanych przy linach bocznych boiska do pitki
recznej/noznej w sposob  zapewniajacy wykonanie dwdch identycznych
wymiarowo boisk do pitki koszykowej, posiadajacych atest bezpieczenstwa
potwierdzajacy zgodnosé z norma PN-EN 1270:2006P
llos¢: 2

e Bramka stalowa do pitki r¢gcznej o wymiarach 3000x2000mm, mocowanych w
tulejach, atestem do stosowania na zewnatrz wraz z kompletnym systemem
montazowym do boisk o nawierzchni poliuretanowej, posiadajagcych atest
bezpieczenstwa potwierdzajacy zgodnosé z normg PN-EN 749:2006

e Tablicy informacyjnej

3. SPRZET.
Podreczny sprzet od rob6t ziemnych.

4. TRANSPORT.

4.1. Transporturzadzen zabawowych i wypoczynkowych:

Do transportu urzadzen stosowac nastepujace sprawne technicznie srodki transportu:
»  samochdd dostawczy o tadownosci 5 ton.

5. WYKONANIE ROBOT.

Montaz i demontaz urzadzen zabawowych powinien by¢ wykonywany przez osoby
przeszkolone i znajace wytyczne techniczne oraz instrukcje producentéw poszczegdlnych
urzadzen.

Realizacje rob6t montazowych, a w szczegélnosci prac zwiazanych z przymocowaniem
glébwnych elementéw konstrukcyjnych do podtoza, nalezy wykonywa¢ pod okiem oséb
posiadajacych wymagane uprawnienia budowlane do kierowania robotami budowlanymi lub

CPV 45262120-8 MONTAZ SPRZETU DO GIER, ZABAW i WYPOCZYNKU - SST
CPV 45262110-5



montazowymi. W przypadku wystapienia jakichkolwiek watpliwosci co do sposobu wykonania
montazu, nalezy zaprzestac realizacji robot i niezwtocznie skontaktowac sie z producentem lub
projektantem urzadzenia.

6. WARUNKI TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT .
6.1. Dopuszczalne odchyiki.
Dopuszczalne odchytki wierzchotkdw stojakow (pionowych elementéw) powinny nie
przekraczac :
y odchytki od pionu elementow konstrukcyjnych nie moze by¢ wieksze niz +/-1 mm
przy wysokosci do 2 m,
y odchytki od poziomu wzdtuz osi podtuznej nie moze by¢ wieksze niz +/- 2 mm.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Jednostka obmiarowa.
Jednostkg obmiarowa dla elementdéw sportowych sa sztuki poszczegdlnych elementow.

7.2. Zasada obmiaru.
llos¢ szt. zamontowanych elementdw.

8. PODSTAWA PLATNOSCI.

8.1. Odbior robot.

Przed rozpoczeciem czynnosci zwigzanych z odbiorem catosci wykonanej konstrukcji
powinny by¢ najpierw sprawdzone elementy uzyte do jej wykonania. Materialy powinny by¢
sprawdzane na podstawie zaswiadczen z kontroli (atesty) stwierdzajgce zgodnosé
zastosowanych materiatéw i czesci sktadowych z wymaganiami ,Warunkéw technicznych
wykonania”. W szczegolnosci powinny by¢ sprawdzone protokéty zakitadu produkcyjnego
odnosnie przeprowadzonych badan wytrzymatosciowych elementow drewnianych na
rozcigganie i na zginanie oraz ztaczy na rozcigganie.

Odbidr catosci kompletéw (zestawdw) polega na stwierdzeniu prawidtowosci montazu
konstrukcji  jego wymiaréw, prawidtowego stanu technicznego uzytych elementéw oraz
zgodnosci z wymaganiami ,Warunkdw technicznych wykonania i odbioru robét budowlano-
montazowych”.

Elementy zabawowe moga by¢ przekazane do uzytku po komisyjnym przyjeciu
zmontowanego elementu (zestawu) na podstawie protokotu zdawczo - odbiorczego oraz
stosownym wpisie do dziennika budowy.

9. PODSTAWA PELATNOSCI.

Podstawa ptatnosci za wykonane roboty jest cena ryczattowa opisana w harmonogram
rob6t oraz przedstawionej kalkulaciji. Harmonogram ten poréwnywany bedzie
z harmonogramem postepu rob6t sporzadzanym na placu budowy przez Wykonawce.

9.1. Cenaryczattowa.
Cena ryczattowa obejmuje :
) przygotowanie stanowiska roboczego,
obstuga sprzetu niewymagajacego etatowej obstugi,
montaz urzadzen zabawowych oraz do gier i wypoczynku,
oczyszczenie podtoza,
oczyszczenie miejsca pracy,
montaz, demontaz i przestawienie rusztowan,
likwidacja stanowiska roboczego.

)
)
)
)
)
)

10.PRZEPISY ZWIAZANE.
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10.1. Normy.

m PN-EN 1176-1: 2008 Wyposazenie placow zabaw — Og6lne wymagania bezpieczenstwa i
metody badan,

m PN-EN 1176-2: 2008 Woyposazenie placow zabaw
bezpieczenstwa i metody badan hustawek,

m PN-EN 1176-3: 2008 Wyposazenie placow zabaw
bezpieczenstwa i metody badan zjezdzalni,

m PN-EN 1176-4: 2008 Wyposazenie placow zabaw
bezpieczenstwa i metody badan kolejek linowych,

m PN-EN 1176-5: 2008 Wyposazenie placow zabaw
bezpieczenstwa i metody badan karuzeli,

m PN-EN 1176-6: 2008 Wyposazenie placow zabaw
bezpieczenstwa i metody badan urzadzen kotyszacych,

m PN-EN 1176-7: 2008 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie — Wytyczne instalowania,
sprawdzania, konserwacji i eksploatacji,

m PN-EN 1176-10: 2008 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie — Catkowicie
obudowany sprzet do zabaw,

m PN-EN 1176-11: 2008 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie — Dodatkowe
wymagania bezpieczenstwa i metody badan przestrzennych konstrukcji sieciowych.

Dodatkowe wymagania

Dodatkowe wymagania

Dodatkowe wymagania

Dodatkowe wymagania

Dodatkowe wymagania

PN-80/M-02138 Tolerancje ksztattu i potozenia. Wartosci.
PN-87/B-06200 Konstrukcje stalowe budowlane. Warunki wykonania i odbioru.
Instrukcje oraz wytyczne producentéw urzadzen
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B-6 SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

BUDOWLANYCH
|Grupa robét - 45.1 |
| Klasarob6t - 4511 |
| Kategoriarobét - Urzadzenie terendw zieleni | kod CPV 45112710-5 |

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni trawiastej na terenie
dziatki w zwigzku z budowa swietlicy wiejskiej.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwiazanych z wykonaniem nawierzchni trawiaste;.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Ziemia urodzajna (humus) - ziemia roslinna zawierajaca co najmniej 2% czesci
organicznych.

1.4.2. Humusowanie - zesp6t czynnosci przygotowujacych powierzchnie gruntu do
obudowy roslinnej, obejmujacy dogeszczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi
urodzajnej z jej grabieniem (bronowaniem) i dogeszczeniem.

1.4.3. Ziemia zyzna — ziemia posiadajaca zdolnos¢ produkcji roslin, zasobna w sktadniki
pokarmowe i pozadane wiasnosci chemiczne i fizyczne, ktore zostaly uzyskane przez
odpowiednie zabiegi agrotechniczne,

14.4. Ziemia kompostowa - ziemia bardzo bogata w skiadniki pokarmowe
wyprodukowane z
réznego rodzaju odpadkdéw roslinnych o duzym udziale czynnej prochnicy,

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi objetymi niniejszg SST s3:
- ziemia urodzajna,

- nasiona traw,

- nawozy

2.2. Ziemia urodzajna (humus)
Ziemie urodzajng nalezy pozyska¢ z miejsca prowadzenia robot ziemnych poprzez
usuniecie wierzchniej warstwy i sktadowanie na odktadzie do czasu zakonczenia robét
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ziemnych oraz dodatkowo z innego miejsca . Ziemia urodzajna powinna zawierac co
najmniej 2% czesci organicznych. Ziemia urodzajna powinna by¢ wilgotna i pozbawiona
kamieni wiekszych od 3 cm oraz wolna od zanieczyszczen obcych.

W przypadkach watpliwych Inzynier moze zleci¢ wykonanie badan w celu

stwierdzenia, ze ziemia urodzajna odpowiada nastepujacym kryteriom:

a) optymalny sktad granulometryczny:

- frakcja ilasta (d < 0,002 mm) 1 2 - 18%,

- frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%,

- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45 - 70%,

b) zawartosc¢ fosforu (P205) >20 mg/m2,

c) zawartos¢ potasu (K20) > 30 mg/m2,

Jezeli ziemia urodzajna pozyskana na miejscu nie bedzie spetnia¢ powyzszych
wymogow Wykonawca dostarczy ziemie spelniajagca te wymogi lub doprowadzi
istniejaca ziemie do spetnienia tych wymogow poprzez zabiegi agrotechniczne, np.
przesianie, wzbogacenie gleby poprzez rozrzucenie mieszanki torfu i ziemi urodzajnej,
wapnowanie, kompostowanie itp.

2.3. Nasiona traw

Wybér gatunkdw traw nalezy dostosowac do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia.
Zaleca sie stosowa¢ mieszanki traw o drobnym, gestym ukorzenieniu, spetniajace
wymagania PN-R-65023:1999.

Przyjeto nastepujacy rodzaj traw do zastosowania przy wysiewie (wysiew — 50 g/m2):
- zycica trwata NAKI/NUI - 30%

- kostrzewa owcza RIDU / TRIANA - 15%

- kostrzewa czerwona ARETA - 10%

- kostrzewa czerwona BOREAL - 20%

- kostrzewa czerwona CAMILLA / MAXIMA - 10%

- kostrzewa réznolistna SAWA - 10%

- wiechlina Gajowa - 5%

2.4. Nawozy mineralne

Ziemia urodzajna przed zasiewem wymaga wzbogacenia 0 nawozy mineralne
zawierajace azot, fosfor i potas w ilosci 5kg/100m2 nawierzchni, w trakcie wzrostu
2kg/100m2 co 6 tygodni.

3. SPRZET

3.1 Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania robét powinien wykazac sie mozliwoscia
korzystania z nastepujacego sprzetu:

- spycharek,

- ew. walcow gtadkich, zebrowanych lub ryflowanych,

- ubijakéw o recznym prowadzeniu,

- wibratoréw samobieznych,

- ptyt ubijajacych,

- cysterny z woda pod cisnieniem (do zraszania) oraz wezy do podlewania (miejsc
niedostepnych).
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4. TRANSPORT

4.1. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu,
ktore nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robdt i wiasciwosci
przewozonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych
parametrow technicznych.

Wykonawca bedzie usuwaé¢ na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podtoza pod obsianie trawami

Podtoze pod humusowanie powinno by¢ zgeszczone. Grunt urodzajny z korytowania
nalezy na czas robot nawierzchniowych zhatdowac, a po ich zakonczeniu rozplantowac
pod

przyszta nawierzchnie trawiasta. Nastepnie nalezy rozrzuci¢ nawozy mineralne i
zagrabic.

Grubos¢ pokrycia ziemig urodzajna powinna wynosi¢ od 20 do 40 cm po zageszczeniu.
Utozong warstwe ziemi urodzajnej nalezy zagrabi¢ (pobronowac) i lekko zagesci¢ przez
ubicie reczne lub mechaniczne.

5.2. Obsianie trawa

Obsianie nasionami traw polega na:

a) wytworzeniu warstwy ziemi urodzajnej przez humusowanie (patrz pkt 5.1),

b) obsianiu warstwy ziemi urodzajnej kompozycjami nasion traw w ilosci od 18 g/m2
do 30 g/m2, dobranych odpowiednio do warunkéw siedliskowych (rodzaju podtoza,
wystawy oraz pochylenia),

c) zawatowaniu.

W okresach posusznych nalezy systematycznie zrasza¢ woda obsiane powierzchnie oraz
co6

tygodni nawozi¢ hawozami mineralnymi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola jakosci obsadzen

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych robét i ich zgodnosci z SST,
oraz na sprawdzeniu daty waznosci Swiadectwa wartosci siewnej wysianej mieszanki
nasion traw.

Po wzejsciu traw, taczna powierzchnia nie porosnietych miejsc nie powinna by¢ wieksza
niz 2% obsianej powierzchni, a maksymalny wymiar pojedynczych nie zaprawionych
miejsc nie powinien przekracza¢ 0,2 m2. Na zarosnietej powierzchni nie moga
wystepowac wyztobienia erozyjne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest:
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- m2 (metr kwadratowy) powierzchni wykonanej nawierzchni przy uprawie
mechanicznej z nawozeniem.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Wedtug kontraktu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
- Polskie Normy
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